RolLerCoaster

Projekt RollerCoaster powstaje jako ¢wiczenie umozliwiajace zapoznanie si¢ z
zaawansowanym programowaniem obiektowym, elektronika, matematyka, algorytmika i
metodami numerycznymi.

Jako iz analiza ukladéw elektronicznych jest tematem bardzo zlozonym i
skomplikowanym postanowili$my sobie wyznaczy¢ statyczny cel do ktoérego bedziemy dazyc¢.
W pierwszej wersji program nasz begdzie zajmowat si¢ rozwiazywaniem uktadow liniowych z
wymuszeniami sinusoidalnymi (badz stalopradowymi) o statej czgstosci. W naszych
rozwazaniach pominiemy stany nie ustalone(oraz niektére szczego6lne przypadki wystepujace
w obwodach liniowych).

Jednym z gtownych zatozen jest stworzenie programu przyjaznego w obstudze, porto
walnego 1 latwego w instalacji.

Wzorcowy uktad ktéry chcemy rozwiaza¢ zaprezentowano na rysunku ponizej :
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Kazdy z czlonkow z zespotu bedzie zajmowal si¢ odrgbnymi czg§ciami projektu, do
synchronizacji pracy wykorzystamy system CVS ktory zostal postawiony na serwerze 1 jest
ogo6lno dostgpny. Projekt zostat podzielony na dwie glowne galezie :

1) interfejs uzytkownika (GUI) — nasza aplikacja bedzie wykorzystywata biblioteke

gtkmm.

2) Cze$¢ numeryczno algorytmiczna.
Dokumentacje programu wykonamy korzystajac z systemu Doxygen. Pliki konfiguracyjne
oraz opisujace schematy zostang zapisane w formacie XML, co powinno utatwi¢ ich reczna
modyfikacje oraz zwigkszy¢ ich czytelnos¢.
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Przymiarki co do wygladu oraz funkcjonalno$ci programu. Dokument ten bgdzie stopniowo
rozwijany ©

W pierwotnej wersji program bedzie obslugiwat podstawowy zestaw elementdw :
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Zrédto napieciowe niezalezne
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r u=u(t)
uy(t) — funkcja pradu , w naszym wypadku
i zawsze jest to funkcja u = U sin(wr + y),
us(t) hapigcie state otrzymujemy dla @ =0
<vol U="1” F=" " OM=" " FI0=" " > (FlubOM)
N Zrédto napigciowe sterowane napieciem
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§ <vol u GM="k” W+="wl” W-="wl”> (W1, WI - wierzcholki)
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i k — staty wspotczynnik
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<vol i GM="k” E="resl”> (resl-element prze ktory plynie prad iy)




Zrédto pradowe niezalezne

L > i=1i,(1)
L i5(t) — funkcja pradu , w naszym wypadku
zawsze jest to funkcja i = I sin(wt + ),

is(ty  prad staly otrzymujemy dla @ =0

<cur I="1"” F=" " OM=" " FI0="0"> (Flub OM)
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<cur u GM="k” W+="wl” W-="wl”> (W1, WI - wierzcholki)

Zrédto pradowe sterowane pradem

! > i=ki
ix — prad referencyjny
i k — staty wspotczynnik

kix

<cur i GM="k” E="resl”> (resl-element prze ktory plynie prad iy)

Kazdy element opisywany jest jeszcze przez nastepujace wiasnosci :
NAME - niepowtarzalna nazwa

DES - dodatkowy komentarz

X - rzedna elementu na schemacie

Y - odci¢ta elementu na schemacie

ROT - rotacja elementu (0=0°,1=90°, 2=180°,3=270")



